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C Seria GPC 3000 Wózek podnoÊnikowy do
kompletacji zamówieƒ z
niskiego poziomu rega∏ów
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* Du˝a komora akumulatora = 547 mm (opcjonalnie w GPC 3040, standardowo w GPC 3060)

** Powi´kszony przedzia∏ operatora = 515 mm (GPC 3040/3060)

*** W powi´kszonym przedziale operatora wysokoÊç stopnia operatora = 442 mm (GPC 3040/3060)

Dodatkowa tylna rura Work Assist™

Oparcie ∏adunku

Por´cz oparcia

GPC 3020, 3040 i 3060



C Seria GPC 3000 Wózek podnoÊnikowy do
kompletacji zamówieƒ z
niskiego poziomu rega∏ów
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* Du˝a komora akumulatora = 547 mm (opcjonalnie w GPC 3040, standardowo w GPC 3060)

GPC 3040 i 3060 z opcjonalnym podnoszeniem podestu



1.6 Ârodek ∏adunku c mm 500 550 600 750 800 1100 1200 1200 1250 1250 1440

1.8 Odleg∏oÊç ∏ad., w po∏. podniesi.  1 x mm 655 755 805 1105 885 1275 1685 1525 1700 1750 2005

1.9 Rozstaw osi, w po∏. podnies.  1 y mm 1790 1890 1940 2240 2020 2410 2820 2660 2840 2890 3410

2.1 Masa Bez akum. kg 837 848 854 888 905 967 995 995 1001 1006 1049

2.2 Obcià˝enie osi
Z ∏adunkiem przód 1078 1138 1143 1296 1052 1185 1434 1321 1431 1450 1505

Z ∏adunkiem ty∏ 2139 2090 2091 1972 2233 2162 1941 2054 1949 1936 1924

2.3 Obcià˝enie osi
Bez ∏adunku przód 795 820 832 897 865 956 1025 1005 1030 1039 1088

Bez ∏adunku ty∏ 422 409 402 371 420 390 350 370 351 348 341

4.19 D∏ugoÊç ca∏kowita l1 mm 2325 2425 2475 2775 2925 3475 3725 3725 3775 3825 4205

4.20 D∏ugoÊç elementu czo∏owego l2 mm 1327

4.22 D∏ugoÊç wide∏ l mm 1000 1100 1150 1450 1600 2150 2400 2400 2450 2500 2880

4.22a D∏ugoÊç z´bów wide∏ mm 413 413 413 413 783 944 783 944 815 815 944

4.25 SzerokoÊç na wid∏ach b5 mm 520 / 540 / 560 / 680

4.35 Promieƒ skr´tu, w po∏. podnies.  1 Wa mm 1980 2080 2130 2430 2210 2600 3010 2850 3030 3080 3330

1.6 Ârodek ∏adunku c mm 500 550 600 750 800 1100 1200 1200 1250 1250 1440

1.8 Odleg∏oÊç ∏ad., w po∏. podniesionym 1 x mm 655 755 805 1105 885 1275 1685 1525 1700 1750 2005

1.9 Rozstaw osi, w po∏. podnies. 1 2   4   6 y mm 1790 1890 1940 2240 2020 2410 2820 2660 2840 2890 3410

2.1 Masa 3   5   7 Bez akum. kg 837 848 854 888 905 967 995 995 1001 1006 1049

2.2 Obcià˝enie osi
Z ∏adunkiem przód 1078 1138 1143 1296 1052 1185 1434 1321 1431 1450 1505

Z ∏adunkiem ty∏ 2139 2090 2091 1972 2233 2162 1941 2054 1949 1936 1924

2.3 Obcià˝enie osi
Bez ∏adunku przód 795 820 832 897 865 956 1025 1005 1030 1039 1088

Bez ∏adunku ty∏ 422 409 402 371 420 390 350 370 351 348 341

4.19 D∏ugoÊç ca∏kowita 2   4   6 l1 mm 2325 2425 2475 2775 2925 3475 3725 3725 3775 3825 4205

4.20 D∏ugoÊç elementu czo∏owego 2 4 6 l2 mm 1327

4.22 D∏ugoÊç wide∏ l mm 1000 1100 1150 1450 1600 2150 2400 2400 2450 2500 2880

4.22a D∏ugoÊç z´bów wide∏ mm 413 413 413 413 783 944 783 944 815 815 944

4.25 SzerokoÊç na wid∏ach b5 mm 520 / 540 / 560 / 680

4.35 Promieƒ skr´tu, w po∏. podnies. 1 2 4   6 Wa mm 1980 2080 2130 2430 2210 2600 3010 2850 3030 3080 3330

1.6 Ârodek ∏adunku c mm 800 1100 1200 1200

1.8 Odleg∏oÊç ∏adunku, w po∏. podnies. 1 x mm 885 1275 1685 1525

1.9 Rozstaw osi, w po∏. podnies. 1   4   6 y mm 2140 2530 2940 2780

2.1 Masa 5   7 Bez akum. kg 912 974 1002 1002

2.2 Obcià˝enie osi
Z ∏adunkiem przód 1220 1369 1673 1532

Z ∏adunkiem ty∏ 2897 2810 2534 2675

2.3 Obcià˝enie osi
Bez ∏adunku przód 981 1074 1143 1123

Bez ∏adunku ty∏ 436 405 364 384

4.19 D∏ugoÊç ca∏kowita  4   6 l1 mm 3045 3595 3845 3845

4.20 D∏ugoÊç elementu czo∏owego 4   6 l2 mm 1447

4.22 D∏ugoÊç wide∏ l mm 1600 2150 2400 2400

4.22a D∏ugoÊç z´bów wide∏ mm 783 944 783 944

4.25 SzerokoÊç na wid∏ach b5 mm 520 / 540 / 560 / 680

4.35 Promieƒ skr´tu, w po∏. podnies. 1   4   6 Wa mm 2330 2720 3130 2970

Tabela 1 Standardowy GPC 3020: 465 Ah / przedzia∏ operatora 440 mm

Tabela 2 Standardowy GPC 3040: 465 Ah / przedzia∏ operatora 440 mm

Tabela 3 Standardowy GPC 3060: 620 Ah / przedzia∏ operatora 440 mm

1 wid∏y opuszczone + 115 mm
2 z opcjonalnym wi´kszym akumulatorem (620 Ah) + 120 mm
3 z opcjonalnym wi´kszym akumulatorem (620 Ah) + 125 kg
4 z opcjonalnym wi´kszym przedzia∏em operatora (515 mm) + 75 mm
5 z opcjonalnym wi´kszym przedzia∏em operatora (515 mm) + 25 kg
6 z opcjonalnym podnoszeniem podestu + 75 mm
7 z opcjonalnym podnoszeniem podestu + 110 kg

Seria GPC 3000 Dane techniczne
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1.1 Producent Crown Equipment Corporation

1.2 Model GPC 3020-2.0 GPC 3040-2.0 GPC 3060-2.7

1.3 Nap´d elektryczny

1.4 Typ operatora wózek podnoÊnikowy do kompletacji

1.5 Udêwig Q t 2,0 2,7

1.6 Ârodek ∏adunku c mm Patrz Tab. 1 Patrz Tab. 2 Patrz Tab. 3

1.8 Odleg∏oÊç ∏adunku W po∏o˝eniu podniesionym x mm Patrz Tab. 1 Patrz Tab. 2 Patrz Tab. 3

1.9 Rozstaw osi W po∏o˝eniu podniesionym y mm Patrz Tab. 1 Patrz Tab. 2 Patrz Tab. 3

M
as

y 

2.1 Masa Bez baterii kg Patrz Tab. 1 Patrz Tab. 2 Patrz Tab. 3

2.2 Obcià˝enie osi Z ∏adunkiem, przód/ty∏ kg Patrz Tab. 1 Patrz Tab. 2 Patrz Tab. 3

2.3 Obcià˝enie osi Bez ∏adunku, przód/ty∏ kg Patrz Tab. 1 Patrz Tab. 2 Patrz Tab. 3
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3.1 Typ ogumienia Vulkollan

3.2 Rozmiar ko∏a przód mm Ø 250 x 75

3.3 Rozmiar ko∏a ty∏ mm Ø 82 x 82

3.4 Ko∏a dodatkowe ko∏o samonastawne mm Ø 150 x 60

3.5 Ko∏a liczba (x=nap´dzane) przód/ty∏ 1x + 1 / 4

3.6 Rozstaw kó∏ przód b10 mm 492

3.7 Rozstaw kó∏ ty∏ b11 mm 340 / 360 / 380 / 500

W
ym

ia
ry

4.4 WysokoÊç podnoszenia h3 mm 150

4.8 WysokoÊç stan. operatora h7 mm 130

4.9 WysokoÊç dêwigni sterowania h14 mm 1155

4.15 WysokoÊç wide∏ W po∏o˝eniu opuszczonym h13 mm 90

4.19 D∏ugoÊç ca∏kowita l1 mm Patrz Tab. 1 Patrz Tab. 2 Patrz Tab. 3

4.20 D∏ugoÊç do czo∏a wide∏ l2 mm Patrz Tab. 1 Patrz Tab. 2 Patrz Tab. 3

4.21 SzerokoÊç ca∏kowita b1 mm 810

4.22 Wymiary wide∏ wxsxd mm 78 x 180 x 2400

4.22a D∏ugoÊç z´bów wide∏ mm Patrz Tab. 1 Patrz Tab. 2 Patrz Tab. 3

4.25 SzerokoÊç na wid∏ach b5 mm 520 / 540 / 560 / 680

4.31 PrzeÊwit nad nawierzchnià Poni˝ej masztu m1 mm 20

4.32 PrzeÊwit nad nawierzchnià Êrodek rozstawu osi m2 mm 28

4.33 SzerokoÊç korytarza rob. * 2 d∏ugoÊci europalet, po∏. podniesione Ast mm 3925 4045

4.35 Promieƒ skr´tu W po∏o˝eniu podniesionym Wa mm Patrz Tab. 1 Patrz Tab. 2 Patrz Tab. 3
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5.1 Pr´dkoÊç jazdy Z ∏adunkiem/bez ∏adunku km/h 8,0 / 10,5 9,0 / 12,5 8,5 / 12,5

5.2 Pr´dkoÊç podnoszenia Z ∏adunkiem/bez ∏adunku m/s 0,05 / 0,06 0,06 / 0,08

5.3 Pr´dkoÊç opuszczania Z ∏adunkiem/bez ∏adunku m/s 0,06 / 0,06

5.7 Pochylenie Z ∏adunkiem/bez ∏adunku % 5 / 14 5 / 16

5.8 Maks. pochylenie Z ∏adunkiem/bez ∏adunku % 8 / 15 9 / 15

5.10 Hamulec g∏ówny elektryczny

S
iln

ik
i

6.1 Silnik jezdny S2 60 min. kW 2,5 3,2

6.2 Silnik podnoÊnika 15% przy S3. kW 1,2 1,2** 2,2

6.3 Maks. rozmiar akum. dxsxw mm 210x790x784 330x790x784

6.4 Napi´cie akumulatora pojemnoÊç nominalna K5 V/Ah 24 / 465 Ah 24 / 620 Ah

6.5 Masa akumulatora Minimalna kg 380 505

6.6 Zu˝ycie energii zgodnie z cyklem VDI kWh/h 0,65 0,74 0,82

R
ó˝

. 8.1 Typ kontrolera Jazda Tranzystorowy

** Szacunek Ast zosta∏ wykonany przy za∏o˝eniu standardowej konfiguracji wózka z wid∏ami o d∏ugoÊci 2400 i z´bami wide∏ o 
d∏ugoÊci 944 mm

** Z opcjonalnym podnoszeniem podestu 2,2 kW



Udêwig
GPC 3020 - 2000 kg
GPC 3040 - 2000 kg
GPC 3060 - 2700 kg

Uk∏ad elektryczny / akumulatory
Uk∏ad elektryczny pracujàcy pod
napí ciem 24 V o nominalnej
pojemnoÊci akumulatorów 465 Ah i 620
Ah. 
Akumulator mo˝na wyciàgaç pionowo
lub poziomo, przy czym po prawej/lewej
stronie lub po obu stronach znajdujà sí
opcjonalne rolki u∏atwiajàce jego
wyciàganie.

Wyposa˝enie standardowe
1. Bezobs∏ugowe 3-fazowe silniki

pràdu zmiennego do jazdy i
sterowania.

2. Uk∏ad hamulcowy e-Gen™ z
funkcjà elektrycznego
regeneratywnego i bezciernego
hamowania (hamowanie
mechaniczne stosowane jest tylko
w hamulcu postojowym)

3. Elektroniczne sterowanie z
centralnie zamontowanym
uchwytem X10® , umo l̋iwiajàcym
precyzyjnà i nie wymagajàcà
wysi∏ku obs∏ug´

4. SamoÊrodkujàcy uchwyt sterujàcy
X10® zapewnia wszystkie funkcje
wózka w zasí gu r´ki operatora

5. Wszechstronny system sterowania
Crown Access 1-2-3™

6. Inteligentny system sterowania
powodujàcy zmniejszanie
pr´dkoÊci jazdy przy skr´caniu

7. Pr´dkoÊç zale˝na od obcià˝enia
8. Panel wyÊwietlania informacji

Crown 
• 1-wierszowy wyÊwietlacz LCD 

(8 znaków)
• Wskaênik roz∏adowania

akumulatora
• Bezkluczykowe uruchamianie za

pomocà kodu PIN
• Diagnostykapodczas

uruchomienia i w trakcie pracy
• 3 profile wydajnoÊci jazdy do

wyboru (3040, 3060)
• Liczniki czasu m.in. silnika

jezdnego, silnika hydraulicznego
i przebiegu pracy

• Diagnostyka pojazdu 
Access 1-2-3 - z mo l̋iwoÊcià
rozwiàzywania problemów w
czasie rzeczywistym.

9. Technologia szyny CAN.
10. Blokada ruchunarampie
11. Niski stopieƒ (130 mm) z du˝à

powierzchnià do przechodzenia
12. Amortyzowana pod∏oga z

przeciwpoÊlizgowà matà ze
zintegrowanymi czujnikami
obecnoÊci

13. Wtyczka od∏àczania zasilania
elektrycznego

14. Du˝e schowki
• Du˝a taca przednia
• Du˝e schowki w oparciu

• 2 du˝e schowki w oparciu (3040,
3060)

15. Opona Vulkollan ko∏a
nap´dzanego, ko∏a
samonastawnego i podwójnych kó∏
obcià˝onych

16. Mí kkie oparcie z wyÊcie∏anymi
nakolannikami (3040, 3060)

17. Z∏àcze do baterii akumulatorowej
DIN 160 A

18. Wytrzyma∏y zespó∏ wide∏ 
19. Pulpit roboczy (3060)
20. Dodatkowa przednia rura Work

Assist™ (3040, 3060)
21. Wytrzyma∏a jednostka nap´dowa

• 10 milimetrowe stalowe obrze˝e
• ¸atwe w demonta˝u pokrywy ze

wzmocnionej stali
• Dost́ p do akumulatorów od

góry
22. Komora akumulatorowa na

akumulatory 420-465 Ah (3020,
3040)

23. Komora akumulatorowa na
akumulatory 560-620 Ah (3060)

Wyposa˝enie dodatkowe
1. Opcje ró˝nej d∏ugoÊci lub rozstawu

wide∏
2. Komora akumulatorowa na

akumulatory 560–620 Ah (3040)
3. Powí kszony podest z przejÊciem

o szerokoÊci 515 mm (3040, 3060,
niedost́ pne w przypadku
podnoszenia podestu)

4. Sk∏adany stopieƒ (3040, 3060,
niedost́ pny w przypadku
podnoszonego podestu)

5. Por´cz oparcia (w standardzie, jeÊli
zamówiono sk∏adany stopieƒ,
3040, 3060, niedost́ pna w
przypadku oparcia dla ∏adunku i
podnoszonego podestu)

6. Podnoszony podest ze
stanowiskiem operatora na
wysokoÊci 950 mm (3040)

7. Os∏ona do pobierania z drugiego
poziomu rega∏ówv

8. Elementy sterujàce Pick Position
Controls™ w oparciu (3040, 3060)

9. Sk∏adane siedzenie (3040, 3060,
niedost́ pne w przypadku
podnoszonego podestu)

10. Pulpit roboczy (3040 z du˝à
komorà akumulatora)

11. Wysuwanie akumulatora z lewej/z
prawej lub z obu stron

12. Czerwone z∏àcze do baterii
akumulatorowej SBE 160 

13. Zasilanie elektryczne 12 V do
urzàdzeƒ elektrycznych

14. Stacyjka
15. Przystosowanie do pracy w

zimnych warunkach (3040, 3060)
16. Oparcie dla ∏adunku 1610 mm

(3040, 3060) ze zintegrowanym
uchwytem

17. Dêwí kowy sygna∏ jazdy
18. Âwiat∏o b∏yskowe (3040, 3060)
19. 2 du˝e schowki w oparciu (3020)
20. Malowanie specjalne

21. Gumowy zderzak
22. Tylny schowek (3040, 3060,

niedost́ pny w przypadku oparcia
dla ∏adunku i podnoszonego
podestu)

23. Wa∏ki do wsuwania palet
24. Dodatkowa przednia rura Work

Assist™ (3020)
25. Dodatkowe tylnia rura Work

Assist™ (3040, 3060, niedost́ pna
w przypadku oparcia dla ∏adunku)

26. Akcesoria Work Assist™
• Taca ∏adunkowa
• Uchwyty na folí  samoprzylepnà
• Pojemniki
• Uchwyt na napoje
• Uchwyt na torb  ́na Êmieci
• Uchwyt do skanera
• Ma∏e, Êrednie lub du˝e podk∏adki

do pisania z klipsem
• Uchwyty mocujàce do terminali

WMS
27. Klawiatura (3040, 3060)

Uk∏ad elektryczny
Uk∏ad elektryczny pracujàcy pod
napí ciem 24 V zarzàdzany systemem
Access 123 wszechstronny system
sterowania firmy Crown. Praktycznie
bezobs∏ugowy silnik jezdny o du˝ym
przyspieszeniu i doskona∏ej sterownoÊci
przy ka˝dej pr´dkoÊci. Funkcjonalne
parametry m.in. obcià˝enie, sterowanie,
pr´dkoÊç i pozycja operatora
monitorowane sà za pomocà czujników.
Uk∏ad dostosowuje ustawienia
operacyjne w zale˝noÊci od warunków.

Zespó∏ nap´dowy
Wytrzyma∏y zespó∏ nap´dowy jest
przeznaczony do trudnych zastosowaƒ.
10-milimetrowe obrze˝e os∏ania zespó∏
nap´dowy i sk∏adniki kó∏
samonastawnych. Uk∏ady elektryczne
chronione sà natomiast za pomocà
stalowych pokryw i drzwiczek.
Optymalnie rozmieszczone podzespo∏y
zapewniajà szybki i ∏atwy dost́ p w celu
obs∏ugi.

Stanowisko operatora i elementy
sterujàce
Mí kka i w pe∏ni amortyzowana pod∏oga
zmniejsza zm´czenie operatora.
Szeroki przedzia∏ do przechodzenia z
zaokràglonymi powierzchniami
zapewnia wygodne przejÊcie nawet przy
przenoszeniu pude∏. Profilowane
oparcie pomaga operatorowi w
utrzymywaniu Êrodkowego po∏o˝enia i
daje punkt oparcia. Wiele schowków
zapewnia miejsce na narz´dzia i rzeczy
osobiste.
Wszystkie funkcje wózka sterowane sà
z poziomu wysoko ocenianego uchwytu
sterujàcego X10, który umo l̋iwia
równoczesnà obs∏ug  ́funkcji jednà
r´kà. Elektroniczne sterowanie,
zapewniajàce dok∏adne i przewidywalne
wyniki, montowane jest standardowo we
wszystkich modelach. Du˝y panel

wyÊwietlania informacji przedstawia
operatorowi informacje o poziomie
roz∏adowania akumulatorów, stanie
operacyjnym i komunikaty serwisowe.

Wszechstronny system sterowania
Crown Access 1-2-3™
Technologia Access 123 firmy Crown
zapewnia optymalne osiàgi i sterowanie,
dzí ki interfejsowi komunikacyjnemu dla
operatorów i techników serwisowych,
inteligentnej koordynacji uk∏adów
podnoszenia wózka oraz
uproszczonemu serwisowi z
zaawansowanymi funkcjami
diagnostycznymi.
WyÊwietlacz zawiera w pe∏ni
funkcjonalne narz´dzie wspomagania
serwisu, co pozwala technikom
serwisowym na przeglàdanie danych
wejÊciowych i wyjÊciowych podczas
pracy wózka.
Diagnostyka nie wymaga laptopa lub
narz´dzia serwisowego.
Na wyÊwietlaczu mo˝na równie˝
uzyskaç dost́ p do informacji
umo l̋iwiajàcych dostosowanie dzia∏ania
wózka do specyfiki jego zadaƒ lub
wymagaƒ operatora.

Uk∏ad hamulcowy e-GEN™
Moc silnika jezdnego o du˝ym
momencie obrotowym wykorzystywane
jest do zatrzymywania wózka oraz
utrzymywania w bezruchu a  ̋do
momentu wydania polecenia jazdy,
nawet na nachylonych powierzchniach.
System ten eliminuje koniecznoÊç
regulacji i zu˝ywanie na ca∏y czas
bezobs∏ugowej eksploatacji.
Automatyczny hamulec postojowy
w∏àcza sí  po zatrzymaniu wózka i
opuszczeniu go przez operatora lub po
od∏àczeniu zasilania.

Akcesoria Work Assist™
Akcesoria Work Assist u∏atwiajà
ró˝norodne zadania przy
kompletowaniu zamówieƒ i ich
administracji u∏atwiajà. Te wytrzyma∏e
narz´dzia mo˝na ∏atwo ∏àczyç i
umieszczaç w miejscach najlepiej
pasujàcych do zadania i
odpowiadajàcych u˝ytkownikowi. Przy
u˝yciu uniwersalnego zacisku i p∏yty
adaptera klient mo˝e dodawaç w∏asne
akcesoria.

Przepisy bezpieczeƒstwa
Urzàdzenie spe∏nia wymagania
europejskich norm bezpieczeƒstwa.
Podane wartoÊci wymiarów i
parametrów u˝ytkowych mogà ulegaç
zmianom ze wzgĺ du na tolerancje
produkcyjne. Parametry u˝ytkowe
podano dla przecí tnej wielkoÊci
pojazdu i zale˝à one od masy, stanu
pojazdu, jego wyposa˝enia oraz
warunków w miejscu pracy. Produkty i
specyfikacje firmy Crown podlegajà
zmianom bez powiadomienia.

Produkcja w Europie:

Crown Gabelstapler GmbH & Co. KG,
Roding, Niemcy

www.crown.com

GPC 3000 SPEC PL 08/07
M03354-007-00
Printed in Germany

DIN EN ISO 9002

Seria GPC 3000 Informacje techniczne
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