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Seria GPC 3000 Wozek podnoénikowy do
kompletacji zamowien z
niskiego poziomu regatéw

GPC 3020, 3040 i 3060

Dodatkowa tylna rura Work Assist™

Oparcie tadunku
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* Duza komora akumulatora = 547 mm (opcjonalnie w GPC 3040, standardowo w GPC 3060)
** Powiekszony przedziat operatora = 515 mm (GPC 3040/3060)
** W powigkszonym przedziale operatora wysoko$¢ stopnia operatora = 442 mm (GPC 3040/3060)



Seria GPC 3000 Wézek podnoénikowy do
kompletacji zamowien z
niskiego poziomu regatéw

GPC 3040 i 3060 z opcjonalnym podnoszeniem podestu
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* Duza komora akumulatora = 547 mm (opcjonalnie w GPC 3040, standardowo w GPC 3060)



Seria GPC 3000

Tabela 1 Standardowy GPC 3020: 465 Ah / przedziat operatora 440 mm

Dane techniczne

1.6 | Srodek fadunku c mm | 500 | 550 | 600 | 750 | 800 | 1100 | 1200 | 1200 | 1250 | 1250 | 1440
1.8 | Odleglosé tad., w pot. podniesi. *| x mm | 655 | 755 | 805 | 1105 | 885 | 1275 | 1685 | 1525 | 1700 | 1750 | 2005
1.9 | Rozstaw osi, w pot. podnies. ' |y mm | 1790 | 1890 | 1940 | 2240 | 2020 | 2410 | 2820 | 2660 | 2840 | 2890 | 3410
2.1 |Masa Bezakum. | kg | 837 | 848 | 854 | 888 | 905 | 967 | 995 | 995 | 1001 | 1006 | 1049
- Z tadunkiem |przod| 1078 | 1138 | 1143 | 1296 | 1052 | 1185 | 1434 | 1321 | 1431 | 1450 | 1505
2.2 Obcigzenie osi
Ztadunkiem | tyt | 2139 | 2090 | 2091 | 1972 | 2233 | 2162 | 1941 | 2054 | 1949 | 1936 | 1924
- Bez fadunku |przod| 795 | 820 | 832 | 897 | 865 | 956 | 1025 | 1005 | 1030 | 1039 | 1088
2.3 | Obcigzenie osi
Bezladunku| tyt | 422 | 409 | 402 | 371 | 420 | 390 | 350 | 370 | 351 | 348 | 341
4.19 | Dlugosé catkowita I1 mm | 2325 | 2425 | 2475 | 2775 | 2925 | 3475 | 3725 | 3725 | 3775 | 3825 | 4205
4.20 | Dlugos¢ elementu czotowego | 12 mm 1327
4.22 | Dlugosé widet [ mm | 1000 | 1100 | 1150 | 1450 | 1600 | 2150 | 2400 | 2400 | 2450 | 2500 | 2880
4.22a | Dlugo$é zebow widet mm | 413 | 413 | 413 | 413 | 783 | 944 | 783 | 944 | 815 | 815 | 944
4.25 | Szeroko$é na widtach b5 mm 520 / 540 / 560 / 680
4.35 | Promien skretu, w pot. podnies. ' | Wa mm | 1980 | 2080 | 2130 | 2430 | 2210 | 2600 | 3010 | 2850 | 3030 | 3080 | 3330

Tabela 2 Standardowy GPC 3040: 465 Ah / prze

dziat operatora 440 mm

1.6 | Srodek fadunku c mm | 500 | 550 | 600 | 750 | 800 | 1100 | 1200 | 1200 | 1250 | 1250 | 1440
1.8 | Odleglo&é fad., w pol. podniesionym ' | x mm | 655 | 755 | 805 | 1105 | 885 | 1275 | 1685 | 1525 | 1700 | 1750 | 2005
1.9 | Rozstaw osi, w pot. podnies. ' 24 ¢ | y mm | 1790 | 1890 | 1940 | 2240 | 2020 | 2410 | 2820 | 2660 | 2840 | 2890 | 3410
2.1 |Masa®®’ Bezakum. | kg | 837 | 848 | 854 | 888 | 905 | 967 | 995 | 995 | 1001 | 1006 | 1049
- Z fadunkiem |przéd| 1078 | 1138 | 1143 | 1296 | 1052 | 1185 | 1434 | 1321 | 1431 | 1450 | 1505
2.2 Obcigzenie osi
Zladunkiem | tyt | 2139 | 2090 | 2091 | 1972 | 2233 | 2162 | 1941 | 2054 | 1949 | 1936 | 1924
- Bez fadunku|przéd| 795 | 820 | 832 | 897 | 865 | 956 | 1025 | 1005 | 1030 | 1039 | 1088
2.3 | Obcigzenie osi
Bezladunku| tyt | 422 | 409 | 402 | 371 | 420 | 390 | 350 | 370 | 351 | 348 | 341
4.19 | Dlugo$é catkowita 2 * © I mm | 2325 | 2425 | 2475 | 2775 | 2925 | 3475 | 3725 | 3725 | 3775 | 3825 | 4205
4.20 | Dlugoét elementu czotowego ® * ¢ | 12 mm 1327
4.22 | Diugo$é widet | mm | 1000 | 1100 | 1150 | 1450 | 1600 | 2150 | 2400 | 2400 | 2450 | 2500 | 2880
4.22a | Dlugo$é zebow widet mm | 413 | 413 | 413 | 413 | 783 | 944 | 783 | 944 | 815 | 815 | 944
4.25 | Szeroko$¢ na widtach b5 mm 520/ 540 / 560 / 680
4.35 | Promien skretu, w pol. podnies. ' 7 * ¢ | Wa mm 1980\2080\2130\2430\2210\2600\3010\2850\3030\3080\3330

Tabela 3 Standardowy GPC 3060:

620 Ah / przedziat operatora 440 mm

1.6 Srodek tadunku c mm | 800 1100 | 1200 | 1200
1.8 Odlegto$¢ tadunku, w pot. podnies. '| x mm | 885 1275 | 1685 | 15625
1.9 Rozstaw osi, w pot. podnies. " “ | y mm | 2140 | 2530 | 2940 | 2780
2.1 Masa ® ’ Bez akum. kg 912 974 1002 | 1002

. ) Z tadunkiem |przoéd| 1220 | 1369 | 1673 | 1532
2.2 Obciazenie osi

Ztadunkiem | tyt | 2897 | 2810 | 2534 | 2675

o Bez fadunku |przéd| 981 | 1074 | 1143 | 1123

2.3 Obciazenie osi
Bez tadunku | tyt 436 405 364 384

4.19 | Dlugosc¢ catkowita * ° 11 mm | 3045 | 3595 | 3845 | 3845
4.20 | Dtugos¢ elementu czotowego “ ¢ | 12 mm 1447
4.22 | Dtugos¢ widet | mm | 1600 | 2150 | 2400 | 2400
4.22a | Dtugos¢ zgbow widet mm | 783 944 783 944
4.25 | Szerokos¢ na widtach b5 mm 520 /540 /560 /680
4.35 | Promien skretu, w pot. podnies.  * ¢ | Wa mm | 2330 | 2720 | 3130 | 2070
' widly opuszczone + 115 mm
* z opcjonalnym wiekszym akumulatorem (620 Ah) +120 mm
¢ z opcjonalnym wiekszym akumulatorem (620 Ah) +125kg
* z opcjonalnym wigkszym przedziatem operatora (515 mm)  + 75 mm
® z opcjonalnym wiekszym przedziatem operatora (515 mm)  + 25 kg
¢ z opcjonalnym podnoszeniem podestu + 75 mm
" z opcjonalnym podnoszeniem podestu +110 kg




Seria GPC 3000

Dane techniczne

1.1 | Producent Crown Equipment Corporation
o 12 Model GPC 3020-2.0 GPC 3040-2.0 GPC 3060-2.7
% 1.3 | Naped elektryczny
_g 1.4 | Typ operatora woézek podnosnikowy do kompletaciji
é 1.5 | Udzwig Q | t 2,0 2,7
S | 1.6 | Srodek tadunku ¢ | mm | Patrz Tab. 1 Patrz Tab. 2 Patrz Tab. 3
= 1.8 | Odlegto$¢ tadunku W potozeniu podniesionym | x | mm | Patrz Tab. 1 Patrz Tab. 2 Patrz Tab. 3
1.9 | Rozstaw osi W potozeniu podniesionym | vy mm | Patrz Tab. 1 Patrz Tab. 2 Patrz Tab. 3
2.1 | Masa Bez baterii kg | Patrz Tab. 1 Patrz Tab. 2 Patrz Tab. 3
g 2.2 | Obciazenie osi Z tadunkiem, przod/tyt kg | Patrz Tab. 1 Patrz Tab. 2 Patrz Tab. 3
2.3 | Obcigzenie osi Bez tadunku, przod/tyt kg | Patrz Tab. 1 Patrz Tab. 2 Patrz Tab. 3
3.1 | Typ ogumienia Vulkollan
3.2 | Rozmiar kota przéd mm @250 x 75
'% 3.3 | Rozmiar kota tyt mm @ 82x 82
g 3.4 | Kota dodatkowe koto samonastawne mm © 150 x 60
8 3.5 | Kota liczba (x=napedzane) przodityt 1x+1/4
3.6 | Rozstaw kot przéd b10 | mm 492
3.7 | Rozstaw kot tyt b11 | mm 340/360 /380 /500
4.4 | Wysoko$s¢ podnoszenia h3 | mm 150
4.8 | Wysokos¢ stan. operatora h7 | mm 130
4.9 | Wysokos¢ dzwigni sterowania h14 | mm 1155
4.15 | Wysokos¢ widet W potozeniu opuszczonym| h13 | mm 90
4.19 | Dtugosc¢ catkowita 11 mm | Patrz Tab. 1 Patrz Tab. 2 Patrz Tab. 3
4.20 | Diugosc¢ do czota widet 2 | mm | Patrz Tab. 1 Patrz Tab. 2 Patrz Tab. 3
.§ 4.21 | Szerokos¢ catkowita b1 | mm 810
g' 4.22 | Wymiary widet wxsxd| mm 78 x 180 x 2400
4.22a | Dlugo$¢ zebow widet mm | Patrz Tab. 1 Patrz Tab. 2 Patrz Tab. 3
4.25 | Szeroko$¢ na widtach b5 | mm 520/ 540/ 560 / 680
4.31 | Prze$wit nad nawierzchnig| Ponizej masztu mi | mm 20
4.32 | Prze$wit nad nawierzchnig| $rodek rozstawu osi m2 | mm 28
4.33 | Szerokos¢ korytarza rob. * | 2diugosci europalet, pot. podniesione | Ast | mm 3925 4045
4.35 | Promien skretu W potozeniu podniesionym | Wa | mm | Patrz Tab. 1 Patrz Tab. 2 Patrz Tab. 3
5.1 | Predkos¢ jazdy Z tadunkiem/bez tadunku km/h| 8,0/10,5 9,0/125 8,5/125
é 5.2 | Predkos¢ podnoszenia | Z tadunkiem/bez tadunku m/s 0,05/0,06 0,06 /0,08
; 5.3 | Predko$¢ opuszczania | Z tadunkiem/bez tadunku m/s 0,06 /0,06
E’ 5.7 | Pochylenie Z tadunkiem/bez tadunku Y% 5/14 5/16
§ 5.8 | Maks. pochylenie Z tadunkiem/bez tadunku % 8/15 9/15
5.10 | Hamulec gtéwny elektryczny
6.1 | Silnik jezdny S2 60 min. kw 2,5 3.2
6.2 | Silnik podnoénika 15% przy S3. kW 1,2 1,2%* 2,2
= | 6.3 | Maks. rozmiar akum. dxsxw| mm 210x790x784 330x790x784
'cTS) 6.4 | Napigcie akumulatora pojemno$¢ nominalna K5 V/Ah 24/ 465 Ah 24 /620 Ah
6.5 | Masa akumulatora Minimalna kg 380 505
6.6 | Zuzycie energii zgodnie z cyklem VDI kWh/h 0,65 0,74 0,82
:,6,- 8.1 | Typ kontrolera Jazda Tranzystorowy
o

* Szacunek Ast zostat wykonany przy zatozeniu standardowej konfiguracji wézka z widtami o dtugo$ci 2400 i zebami widet o

dtugosci 944 mm

** Z opcjonalnym podnoszeniem podestu 2,2 kW




Udzwig

GPC 3020 - 2000 kg
GPC 3040 - 2000 kg
GPC 3060 - 2700 kg

Uklad elektryczny / akumulatory
Uklad elektryczny pracujacy pod
napieciem 24 V o nominalnej
pojemnosci akumulatorow 465 Ah i 620
Ah.

Akumulator mozna wyciaga¢ pionowo
lub poziomo, przy czym po prawejllewej
stronie lub po obu stronach znajduija sie
opcjonalne rolki utatwiajace jego
wyciaganie.

Wyposazenie standardowe

1. Bezobstugowe 3-fazowe silniki
pradu zmiennego do jazdy i
sterowania.

2. Ukiad hamulcowy e-Gen™ z
funkcjg, elektrycznego
regeneratywnego i bezciernego
hamowania (hamowanie
mechaniczne stosowane jest tylko
w hamulcu postojowym)

3. Elektroniczne sterowanie z
centralnie zamontowanym
uchwytem X10® , umozliwiajgcym
precyzyjna, i nie wymagajaca,
wysitku obstuge

4. Samosrodkujacy uchwyt sterujacy
X10° zapewnia wszystkie funkcje
wozka w zasiegu reki operatora

5. Wszechstronny system sterowania
Crown Access 1-2-3™

6. Inteligentny system sterowania
powodujacy zmniejszanie
predkoéci jazdy przy skrecaniu

7. Predkos¢ zalezna od obcigzenia

8. Panel wySwietlania informacii
Crown
o 1-wierszowy wy$wietlacz LCD

(8 znakow)

Wskaznik roztadowania
akumulatora

Bezkluczykowe uruchamianie za
pomoca kodu PIN
Diagnostykapodczas
uruchomienia i w trakcie pracy

3 profile wydajnosci jazdy do
wyboru (3040, 3060)

Liczniki czasu m.in. silnika
jezdnego, silnika hydraulicznego
i przebiegu pracy

Diagnostyka pojazdu

Access 1-2-3 - z mozliwoscia,
rozwigzywania probleméw w
czasie rzeczywistym.

9. Technologia szyny CAN.

10. Blokada ruchunarampie

11. Niski stopien (130 mm) z duzg,
powierzchnig do przechodzenia

12. Amortyzowana podioga z
przeciwpos$lizgowa mata, ze
zintegrowanymi czujnikami
obecnosci

13. Wiyczka odtaczania zasilania
elektrycznego

14. Duze schowki
e Duza taca przednia
¢ Duze schowki w oparciu

o 2 duze schowki w oparciu (3040,
3060)

15. Opona Vulkollan kota
napedzanego, kota
samonastawnego i podwojnych kot
obcigzonych

16. Miekkie oparcie z wyscietanymi
nakolannikami (3040, 3060)

17. Zlacze do baterii akumulatorowej
DIN 160 A

18. Wytrzymaty zespot widet

19. Pulpit roboczy (3060)

20. Dodatkowa przednia rura Work
Assist™ (3040, 3060)

21. Wytrzymata jednostka napedowa
¢ 10 milimetrowe stalowe obrzeze
o tatwe w demontazu pokrywy ze

wzmocnionej stali
¢ Dostep do akumulatoréw od
gory

22. Komora akumulatorowa na
akumulatory 420-465 Ah (3020,
3040)

23. Komora akumulatorowa na
akumulatory 560-620 Ah (3060)

Wyposazenie dodatkowe

1. Opcje réznej diugosci lub rozstawu
widet

2. Komora akumulatorowa na
akumulatory 560-620 Ah (3040)

3. Powigkszony podest z przejsciem
0 szerokosci 515 mm (3040, 3060,
niedostepne w przypadku
podnoszenia podestu)

4. Skiadany stopien (3040, 3060,
niedostepny w przypadku
podnoszonego podestu)

5. Porecz oparcia (w standardzie, jesli
zamowiono sktadany stopien,
3040, 3060, niedostepna w
przypadku oparcia dla tadunku i
podnoszonego podestu)

6. Podnoszony podest ze
stanowiskiem operatora na
wysokoéci 950 mm (3040)

7. Oslona do pobierania z drugiego
poziomu regatowv

8. Elementy sterujgce Pick Position
Controls™ w oparciu (3040, 3060)

9. Skiadane siedzenie (3040, 3060,
niedostepne w przypadku
podnoszonego podestu)

10. Pulpit roboczy (3040 z duzg,
komorg akumulatora)

11. Wysuwanie akumulatora z lewej’z
prawej lub z obu stron

12. Czerwone ztacze do baterii
akumulatorowej SBE 160

13. Zasilanie elektryczne 12 V do
urzadzen elektrycznych

14. Stacyjka

15. Przystosowanie do pracy w
zimnych warunkach (3040, 3060)

16. Oparcie dla fadunku 1610 mm
(3040, 3060) ze zintegrowanym
uchwytem

17. Dzwigkowy sygnat jazdy

18. Swiatlo blyskowe (3040, 3060)

19. 2 duze schowki w oparciu (3020)

20. Malowanie specjalne

Wytacznym dystrybutorem Crown w Polsce jest Wandalex S.A.

ul. Garazowa 7

02-651 Warszawa
infolinia 0 810 332 206
e-mail: info@wandalex.pl
www.wozkicrown.pl
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Seria GPC 3000

21. Gumowy zderzak

22. Tylny schowek (3040, 3060,
niedostepny w przypadku oparcia
dla tadunku i podnoszonego
podestu)

23. Watki do wsuwania palet

24. Dodatkowa przednia rura Work
Assist™ (3020)

25. Dodatkowe tylnia rura Work
Assist™ (3040, 3060, niedostepna
w przypadku oparcia dla tadunku)

26. Akcesoria Work Assist™
e Taca fadunkowa

Uchwyty na folie samoprzylepna,

Pojemniki

Uchwyt na napoje

Uchwyt na torbe na $mieci

Uchwyt do skanera

Mate, srednie lub duze podkiadki

do pisania z klipsem
e Uchwyty mocujace do terminali

WMS
27. Klawiatura (3040, 3060)

e o o o o o

Uktad elektryczny

Uklad elektryczny pracujacy pod
napieciem 24 V zarzadzany systemem
Access 123 wszechstronny system
sterowania firmy Crown. Praktycznie
bezobstugowy silnik jezdny o duzym
przyspieszeniu i doskonatej sterownosci
przy kazdej predkosci. Funkcjonalne
parametry m.in. obcigzenie, sterowanie,
predko$¢ i pozycja operatora
monitorowane sa za pomoca, czujnikow.
Uklad dostosowuije ustawienia
operacyjne w zaleznosci od warunkow.

Zespo6t napedowy

Wytrzymaty zesp6t napedowy jest
przeznaczony do trudnych zastosowan.
10-milimetrowe obrzeze osfania zesp6t
napedowy i skfadniki kot
samonastawnych. Ukiady elektryczne
chronione sg natomiast za pomoca,
stalowych pokryw i drzwiczek.
Optymalnie rozmieszczone podzespoty
zapewniaja szybki i fatwy dostep w celu
obslugi.

Stanowisko operatora i elementy
sterujace

Migkka i w petni amortyzowana podtoga
zmniejsza zmeczenie operatora.
Szeroki przedziat do przechodzenia z
zaokraglonymi powierzchniami
zapewnia wygodne przejécie nawet przy
przenoszeniu pudet. Profilowane
oparcie pomaga operatorowi w
utrzymywaniu srodkowego potozenia i
daje punkt oparcia. Wiele schowkow
zapewnia miejsce na narzedzia i rzeczy
osobiste.

Wszystkie funkcje wozka sterowane sa,
z poziomu wysoko ocenianego uchwytu
sterujacego X10, ktory umozliwia
réwnoczesna, obstuge funkcji jedna,
reka, Elektroniczne sterowanie,
zapewniajace dokiadne i przewidywalne
wyniki, montowane jest standardowo we
wszystkich modelach. Duzy panel

Informacje techniczne

wysSwietlania informaciji przedstawia
operatorowi informacije o poziomie
roztadowania akumulatoréw, stanie
operacyjnym i komunikaty serwisowe.

Wszechstronny system sterowania
Crown Access 1-2-3™

Technologia Access 123 firmy Crown
zapewnia optymalne osiagi i sterowanie,
dzieki interfejsowi komunikacyjnemu dla
operatorow i technikbw serwisowych,
inteligentnej koordynacji uktadow
podnoszenia wozka oraz
Uproszczonemu Serwisowi z
zaawansowanymi funkcjami
diagnostycznymi.

Wyswietlacz zawiera w petni
funkcjonalne narzedzie wspomagania
serwisu, co pozwala technikom
serwisowym na przegladanie danych
wejsciowych i wyjsciowych podczas
pracy wozka.

Diagnostyka nie wymaga laptopa lub
narzedzia serwisowego.

Na wy$wietlaczu mozna réwniez
uzyska¢ dostep do informacji
umozliwiajacych dostosowanie dziatania
wozka do specyfiki jego zadan lub
wymagan operatora.

Uktad hamulcowy e-GEN™

Moc silnika jezdnego o duzym
momencie obrotowym wykorzystywane
jest do zatrzymywania wozka oraz
utrzymywania w bezruchu az do
momentu wydania polecenia jazdy,
nawet na nachylonych powierzchniach.
System ten eliminuje konieczno$¢
regulacji i zuzywanie na caty czas
bezobstugowej eksploatacii.
Automatyczny hamulec postojowy
wiacza sie po zatrzymaniu wozka i
opuszczeniu go przez operatora lub po
odlaczeniu zasilania.

Akcesoria Work Assist™

Akcesoria Work Assist utatwiaja,
réznorodne zadania przy
kompletowaniu zaméwien i ich
administracji utatwiaja. Te wytrzymate
narzedzia mozna tatwo taczy€ i
umieszcza¢ w miejscach najlepiej
pasujacych do zadania i
odpowiadajacych uzytkownikowi. Przy
uzyciu uniwersalnego zacisku i ptyty
adaptera klient moze dodawac wiasne
akcesoria.

Przepisy bezpieczenstwa
Urzadzenie spetnia wymagania
europejskich norm bezpieczenstwa.
Podane wartosci wymiarow i
parametrow uzytkowych moga ulegac
zmianom ze wzgledu na tolerancje
produkcyjne. Parametry uzytkowe
podano dla przecietnej wielkosci
pojazdu i zalezg one od masy, stanu
pojazdu, jego wyposazenia oraz
warunkéw w miejscu pracy. Produkty i
specyfikacje firmy Crown podlegaja,
zmianom bez powiadomienia.

Produkcja w Europie:

Crown Gabelstapler GmbH & Co. KG,
Roding, Niemcy

www.crown.com


Wandalex S.A.


