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* wysokos$¢ mechanizmu wysuwania akumulatora



Seria ES 4000

Dane techniczne

1.1 | Producent Crown Equipment Corporation
o |12 |Model ES 4000 - 1.2 ‘ ES 4000-1.4 ‘ ES 4000 - 1.6
c
g 1.3 |Naped elektryczny
_; 1.4 |Pozycja operatora pieszy
g 1.5 | Udzwig Q t 1,2 ‘ 1,4 1,6
€ 1.6 |Srodek cigzkosci c mm 600
B 1.8 | Odlegtos¢ tadunku X mm 675 ‘ 670 679
1.9 |Rozstaw osi'’ y mm 1239 1279
- 2.1 |Masa bez akumulatora kg patrz tabela 1 patrz tabela 2 patrz tabela 3
[2]
§ 2.2 |Obciazenie osi z tadunkiem, przod/tyt kg patrz tabela 1 patrz tabela 2 patrz tabela 3
2.3 |Obciazenie osi bez tadunku, przéd/tyt kg patrz tabela 1 patrz tabela 2 patrz tabela 3
3.1 |Typ ogumienia Vulkollan
3.2 |Rozmiar kota ? przéd mm @230x70
'% 3.3 | Rozmiar kota tyt mm 1x @ 82 x 100 2x @ 82 x 60
§ 3.4 |Kota dodatkowe koto samonastawne mm 140 x 54
8 3.5 |Kofa liczba (x = napedzane) przod/tyt 1x+1/2 1Ix+ 1/4
3.6 |Rozstaw két*® przéd b1o mm 542
3.7 |Rozstaw kot tyt b11 mm 390 395
4.2 |Maszt wysoko$¢ w stanie opuszczonym | h1 mm patrz tabela 1 patrz tabela 2 patrz tabela 3
4.3 |Podnoszenie swobodne h2 mm patrz tabela 1 patrz tabela 2 patrz tabela 3
4.4 | Wysokos¢ podnoszenia h3+h13 | mm patrz tabela 1 patrz tabela 2 patrz tabela 3
4.5 | Maszt wysoko$¢ w stanie wysunietym h4 mm patrz tabela 1 patrz tabela 2 patrz tabela 3
4.9 | Wysokos¢ ramienia dyszla | w potozeniu jazdy, min./maks.| h14 mm 786 /1231
4.15 | Wysokos¢ widet w potozeniu opuszczonym h13 mm 90
% 4.19 | Dlugos$é catkowita ' TUTF/TT I mm | 1908 /1908 /1926|1913 /1913 /1931|1938 / 1938 / 1962
£ |4.20 | Dlugos¢ do czofa widet ' | TL/TF/TT 2 mm 7581758 /776 763 /763 /781 788 /788 /812
= 4.21 | Szerokos¢ catkowita b1 mm 800
4.22 | Wymiary widet standard Grxszer| mm | 60x 186 x 1150 ‘ 60 x 190 x 1150
4.24 | Szerokos¢ karetki widet b3 mm 650
4.25 | Szero. w poprzek widet bs mm 560 ‘ 565
4.32 | Przeswit nad podtozem | $rodek rozstawu osi m2 mm 30
4.34 | Szer. korytarza roboczego '| 800x1200 dtugosci Ast mm 2321 2325 2358
4.35 | Promien skretu Wa mm 1461 1461 1501
x |5.1 |Predkos¢ jazdy z/bez tadunku km/h 6/6 6/6 6/6
§ 5.2 |Predkos¢ podnoszenia | z/bez tadunku m/s 0,16 /0,24 0,14/0,24 0,12/0,24
% 5.3 |Predkos¢ opuszczania | z/bez fadunku m/s 0,36/0,28
§ 5.8 |Maks. pochylenie z/bez tad., znam. moc 5 min % 10/16 9/16 8/16
% 15.10 | Hamulec gtowny elektryczny
6.1 | Silnik jezdny S2 60 min kW 2,0
6.2 |Silnik podnosnika 10 % przy S3 kW 3,0
—_% 63 Akumulator wg DIN 43535, B
@ |~ |Maks. rozmiar akumulatora * O mer: | mm 212 x 624 x 627 (284 x 624 x 627)
6.4 |Napiecie akumulatora * | pojemno$¢ nominalna dla 5 godzin V /Ah 241250 (375)
6.5 |Masa akumulatora* kg 212 (309)
N 8.1 | Typ kontrolera naped prad zmienny/tranzystorowy
% 8.4 |Poziom dzwieku wg EN 12053 dB(A) <70

N RN ORI

dodac¢ 72 mm w przypadku wiekszej komory akumulatora

@& 250 x 75 mm z elektrycznym uktadem kierowniczym

odja¢ 9 mm w przypadku elektrycznego uktadu kierowniczego
w przypadku opcjonalnej wiekszej komory akumulatora zastosowac¢ wartosci podane w nawiasach




Seria ES 4000 Informacije techniczne

Tabela 1 Karta masztu

1.2 | Model ES 4000 - 1.2
Typ masztu TL TF T
2.1 |Masa* bez akumulatora kg | 816 | 838 | 858 | 882 | 908 | 826 | 847 | 867 | 890 | 915 | 948 | 967 | 980 | 995 | 1012
,,|Obciazeni| . . przod | kg | 835 | 850 | 864 | 880 | 898 | 842 | 856 | 870 | 886 | 903 | 908 | 921 | 930 | 940 | 952
osi 250Ah tyt | kg | 1393 |1400| 1406 | 1414 | 1422 1396 | 1403 | 1409 | 1416 | 1424 | 1452 | 1458 | 1462 | 1467 [ 1472
Obciazeni przod | kg | 745 | 760 | 774 | 790 | 808 | 752 | 766 | 780 | 796 | 813 | 835 | 848 | 857 | 867 | 879
2.3 . bez tadunku
osi 250 Ah tyt | kg | 283 | 290 | 296 | 304 | 312 | 286 | 293 | 299 | 306 | 314 | 325 | 331 | 335 | 340 | 345
, | Obciazeni| . . przod | kg | 925 | 940 | 953 | 969 | 986 | 932 | 946 | 959 | 974 | 990 | 994 1007|1015 1025|1036
osi 375Ah tyt | kg [1448|1455| 1462|1470 | 1479|1451 | 1458|1465 | 1473 | 1482|1511 | 1518|1522 | 1527 | 1533
Obcigzeni przod | kg | 840 | 855 | 868 | 883 | 900 | 847 | 861 | 874 | 889 | 905 | 925 | 938 | 946 | 956 | 967
2.3 . bez tadunku
osi 375Ah tyt | kg | 333 | 340 | 347 | 356 | 365 | 336 | 343 | 350 | 358 | 367 | 380 | 387 | 391 | 396 | 402
4.2 | Maszt wys. wstanieopuszez.|  h1 |mm | 1770|1980 (2180|2420 | 2670|1770 | 1980 | 2180|2420 | 2670 | 1845 | 1980 | 2140 | 2220 | 2370
4.3 | Podnoszenie swobodne* | h2 |mm 180 1290 | 1500 | 1690 | 1940 [ 2190 | 1360 | 1500 | 1660 | 1735 [ 1870
4.4 | Wysokos$é podnoszenia  |hs+h13| mm | 2440 | 2860 | 3260 | 3740 | 4240 | 2540 | 2960 | 3360 | 3840 | 4340 | 4000 | 4440 | 4750 | 5000 | 5400
4.5|Maszt *** |wys.wstaniewysun.| ha |mm|2920 3350 | 3750|4220 | 4720 | 3020 | 3450 | 3850 | 4320 | 4820 | 4480 | 4930 | 5240 | 5480 | 5880

Tabela 2 Karta masztu

1.2 | Model ES 4000 - 1.4
Typ masztu TL TF T
2.1|Masa* |bez akumulatora kg | 835 | 858 | 880 | 906 | 934 | 845 | 868 | 889 | 914 | 941 | 968 | 988 [1002|1018|1036
,,|Obeiazeni| . . przod | kg | 851 | 867 | 882 | 900 | 920 | 858 | 874 | 889 | 906 | 924 | 921 | 935 | 945 | 956 | 969
osi 250 Ah tyt | kg [1596|1603| 1610|1618 |1626| 1599 | 1606 | 1612|1620 | 1629 | 1659 | 1665 | 1669 | 1674 | 1679
Obcigzeni przod | kg | 752 | 768 | 783 | 801 | 820 | 759 | 775 | 789 | 806 | 825 | 843 | 857 | 866 | 877 | 889
2.3 . bez tadunku
osi 250 Ah tyt | kg | 295 | 302 | 309 | 317 | 326 | 298 | 305 | 312 | 320 | 328 | 337 | 344 | 348 | 353 | 359
, 5| Obciazeni| . . . przod | kg | 941 | 956 | 970 | 987 [1006 | 947 | 962 | 976 | 993 | 1010|1008 | 1021|1030 [ 1040 | 1052
osi 375Ah tyt | kg [1651|1659|1667 | 1676 | 1685|1655 | 1663|1670 | 1678 | 1688|1717 | 1724|1729 | 1735|1741
Obciazeni przod | kg | 847 | 862 | 876 | 893 | 912 | 853 | 868 | 882 | 899 | 916 | 933 | 946 | 955 | 965 | 977
2.3 . bez tadunku
osi 375Ah tyt | kg | 345 | 353 | 361 | 370 | 379 | 349 | 357 | 364 | 372 | 382 | 392 | 399 | 404 | 410 | 416
4.2 | Maszt wys. wstanieopuszez.|  h1 |mm | 1770|1980 (2180|2420 | 2670|1770 |1980 | 2180|2420 | 2670 | 1845 | 1980 | 2140 | 2220 | 2370
4.3| Podnoszenie swobodne* | h2 |mm 180 1290 | 1500 | 1690 | 1940 | 2190 | 1360 | 1500 | 1660 | 1735 | 1870
4.4 |Wysokosé podnoszenia  |hs+h13| mm | 2440 | 2860 | 3260 | 3740 | 4240 | 2540 | 2960 | 3360 | 3840 | 4340 | 4000 | 4440 | 4750 | 5000 | 5400
4.5|Maszt *** |wys.wstaniewysun.| ha |mm|2920 3350 | 3750|4220 | 4720 | 3020 | 3450 | 3850 | 4320 | 4820 | 4480 | 4930 | 5240 | 5480 | 5880

Tabela 3 Karta masztu

1.2 | Model ES 4000 - 1.6
Typ masztu TL TF T
2.1 |Masa* bez akumulatora kg | 894 | 924 | 954 | 984 |1019| 910 | 940 | 967 | 1000|1035|1075|1101 1119|1140 | 1164
,,|Obciazeni| . . przod | kg | 929 | 950 | 971 | 992 [1017| 940 | 961 | 980 | 1003|1028 | 1024 | 1043 | 1055 | 1069 | 1086
osi 250 Ah tyt | kg |1777|1786| 1795|1804 | 1814 [ 1782|1791 |1799|1809| 1819|1862 | 1870|1876 | 1883 | 1890
Obciazeni przod | kg | 801 | 822 | 843 | 864 | 888 | 811 | 832 | 851 | 875 | 899 | 924 | 943 | 956 | 971 | 988
2.3 . bez tadunku
osi 250 Ah tyt | kg | 305 | 314 | 323 | 332 | 343 | 311 | 320 | 328 | 337 | 348 | 362 | 370 | 375 | 381 | 388
, | Obciazeni| . . przod | kg | 1017|1036 | 1056 | 1076 | 1100 | 1027 | 1047 | 1065|1087 | 1110|1105 | 1123|1135 | 1149 [ 1165
osi 375Ah tyt | kg | 1834 1845|1855 | 1865|1876 | 1840|1850 | 1859|1870 | 1882|1926 | 1935 | 1941 | 1948 | 1956
Obciazeni przod | kg | 895 | 914 | 934 | 954 | 978 | 905 | 925 | 943 | 965 | 988 | 1012|1030 1042|1056 [ 1072
2.3 . bez tadunku
osi 375Ah tyt | kg | 356 | 367 | 377 | 387 | 398 | 362 | 372 | 381 | 392 | 404 | 419 | 428 | 434 | 441 | 449
4.2 | Maszt wys. wstanieopuszez.|  h1 |mm | 1770|1980 (2180|2420 | 2670|1770 | 1980 | 2180|2420 | 2670 | 1845 | 1980 | 2140 | 2220 | 2370
4.3| Podnoszenie swobodne* | h2 |mm 180 1290 | 1500 | 1690 | 1940 [ 2190 | 1360 | 1500 | 1660 | 1735 | 1870
4.4 |Wysokos$é podnoszenia  |hs+h13| mm | 2440 | 2860 | 3260 | 3740 | 4240 | 2540 | 2960 | 3360 | 3840 | 4340 | 4000 | 4440 | 4750 | 5000 | 5400
4.5|Maszt *** |wys.wstaniewysun.| ha |mm|2920 3350 | 3750|4220 | 4720 | 3020 | 3450 | 3850 | 4320 | 4820 | 4480 | 4930 | 5240 | 5480 | 5880

* dodac 69 kg w przypadku komory akumulatora 375 Ah wszystkie dane dotyczg tylko mechanicznego uktadu kierowniczego
** w przypadku oparcia tadunku odjg¢ 750 mm dla masztéw TF i TT
*** w przypadku oparcia tadunku doda¢ 750 mm



Wyposazenie standardowe
1. Dzigki uchwytowi
sterujgcemu X10° wszystkie
funkcje wozka sg w zasiegu
reki operatora.
2. Proporcjonalne
podnoszenie/opuszczanie
przy uzyciu cichego ukfadu
hydraulicznego
3. Uktad hamulcowy e-GEN™
z funkcjg regeneratywnego i
bezciernego hamowania.
Hamowanie mechaniczne
stosowane jest tylko w
hamulcu postojowym.
4. Wszechstronny system
sterowania Crown
Access 12 3°
* Wyswietlacz LCD
* Licznik godzin
» Bezkluczykowe
uruchamianie za pomocg
kodu PIN

« Diagnostyka podczas
uruchamiania i w trakcie
pracy

» Wskaznik roztadowania
akumulatora z blokadg
podnoszenia

« 3 profile wydajnosci jazdy
do wyboru

« Diagnostyka pojazdu z
mozliwoscig rozwigzywania
probleméw w czasie
rzeczywistym

5. Bezobstugowy 3-fazowy silnik
pradu zmiennego (AC)

6. Technologia szyny CAN

7. Centralnie umieszczony
dyszel

8. Przycisk wytgczajacy
zasilanie elektryczne

9. Blokada ruchu na
pochytosciach

10. Opony Vulkollan kota
napedzanego, kot
samonastawnych
i kot tadunku

11. Pojedyncze kota fadunkowe
(1,2ti 1,4 t), podwojne kota
tadunkowe (1,6 t)

12. Wytrzymate podwozie
z 8-milimetrowym,
stalowym obrzezem

13. kLatwa w demontazu pokrywa
stalowa

14. Goérna pokrywa stalowa na
zawiasie, umozliwiajagca fatwy
dostep do akumulatora

15. Ostona przy maszcie z
pleksiglasu

16. Komora akumulatora
250 Ah DIN

17. Ztgcze akumulatora
DIN 160A

18. Uszczelnione zigcza
elektryczne firmy Deutsch

Wyposazenie dodatkowe
1. Elektroniczny ukfad
kierowniczy z 3-fazowym
silnikiem (prgdu zmiennego)
2. Komora akumulatora 375 Ah
3. Mechanizm wysuwania

akumulatora (prawa strona,
kierunek z widtami z przodu)
4. Prostownik w pojezdzie
(wystarczy wysungc)
5. Ztacze akumulatora SBE 160
czerwone / SB 175 czerwone
/ SB 175 szare
6. Koto napedzane gumowe lub
Supertrac
7. Podwdjne kota tadunkowe
(1,2ti1,41)
8. Wytrzymate podwojne kota
samonastawne
9. Opcjonalne dtugosci i
rozstawy widet
10. Krata ochronna 1200 mm dla
wysokich tadunkéw
11. Stacyjka lub klawiatura
12. Przystosowanie do pracy w
chtodniach
13. Dostosowanie do systemu
InfoLink®
14. Dodatkowa rura Work Assist
15. Akcesoria Work Assist
* Kieszenie na drobiazgi
» Uchwyt na skaner
+ Srednia i duza podktadka do
pisania z klipsem
» Uchwyt na napdj
16. Metalowa krata masztu
17. Swiatto btyskowe
18. Dzwiekowy sygnat jazdy
19. Oddzielne zasilanie 12 V
20. Zasilanie 24 V
21. Specjalny lakier

Uklad elektryczny/akumulator
24-woltowy uktad elektryczny z
akumulatorem o nominalnej
pojemnosci z zakresu od 250 Ah
do 375 Ah jest kontrolowany
przez stworzony przez firme
Crown wszechstronny system
sterowania Access 1 2 3. Nasz
praktycznie bezobstugowy silnik
pradu zmiennego zapewnia
mocne przyspieszenie i
sterownos¢ niezaleznie od
predkosci. Parametry
funkcjonalne, takie jak pozycja
ukfadu kierowniczego,
obcigzenie, wysokosé, tryb jazdy i
predkos¢, sa monitorowane za
pomocg czujnikéw, ktére
dostosowujg ustawienia pracy do
aktualnych warunkéw.

Jednostka zasilania

Solidna jednostka zasilania
zostata wyposazona we
wzmocnione obrzeze o grubosci
8 mm, chronigce zaréwno jg, jak i
elementy kot samonastawnych.
Zdejmowane pokrywy stalowe
zabezpieczajg wewnetrzne
podzespoty przed uderzeniami,
umozliwiajac jednoczesnie tatwy
dostep do nich w celu
konserwacji. Wnetrze pojazdu
skrywa zrodto niezawodnej mocy
w postaci skonstruowanego przez
firme Crown silnika pradu
zmiennego oraz cichej zeliwnej
skrzyni biegow.

Seria ES 4000

Stanowisko operatora i
elementy sterujace

Seria ES 4000 oferuje liczne
rozwigzania zwigkszajgce komfort
i wydajnos¢ pracy operatora.
Centralnie umieszczony uchwyt
sterujgcy X10 umozliwia
réwnoczesng obstuge wszystkich
funkcji przy uzyciu jednej reki i
pozwala operatorowi na
zachowanie bezpiecznej
odlegtosci od jednostki zasilania,
nawet wtedy, gdy dyszel jest
ustawiony pod katem 90°.
Ergonomiczne pokretto zmiany
kierunku jazdy obstugiwane
kciukiem umozliwia precyzyjne
kierowanie pojazdem. Uchwyty sg
pokryte warstwg uretanu
zapewniajgcego izolacje przed
zimnem i drganiami. Wbudowane
przyciski klaksonu utatwiajg jego
uzywanie.

Przetacznik ,zajgc/zétw”
obstuguje dwa programowalne
poziomy jazdy. Dzieki temu
operatorzy mogg dobiera¢
ustawienia w zalezno$ci od
doswiadczenia i wymagan
danego zadania.

Dostepny elektroniczny uktad
kierowniczy zwigksza zwrotnos¢ i
czuto$¢ wozka na polecenia,
nawet przy duzym obcigzeniu.
Funkcja proporcjonalnego
podnoszenia i opuszczania
pozwala na fatwe, precyzyjne
ustawianie tadunkéw. Dzieki
szybkosci reakcji oraz
predkosciom mechanizmu
podnoszenia i opuszczania
mozliwa jest bardzo wydajna
praca niezaleznie od
zastosowania wozka, a wszystko
to przy zachowaniu niskiego
poziomu hatasu. Aby utatwic¢
manewrowanie w ciasnych
miejscach, zastosowano funkcje
obejscia hamowania,
pozwalajgca na bezpieczne i
precyzyjne kierowanie wézkiem
ES 4000 z bardzo matg
predkoscig, gdy uchwyt sterujgcy
znajduje sie w niemalze pionowe;j
pozycji. Uchwyt ten pozostaje
przez calty czas w obrebie profilu
jednostki zasilania, nawet
podczas skrecania pod katem
90°.

Wszechstronny system
sterowania Access 1 2 3°
Technologia Access 1 2 3 firmy
Crown zapewnia optymalne
osiggi i kontrole nad pojazdem
dzieki interfejsowi
komunikacyjnemu dla operatoréw
i technikéw serwisowych,
inteligentnej koordynacji uktadow
wozka oraz uproszczonemu
serwisowi z zaawansowanymi
funkcjami diagnostycznymi.

Informacje techniczne

Wyswietlacz obejmuje
wszechstronne poktadowe
narzedzie serwisowe,
pozwalajgce technikom na
przegladanie danych wejsciowych
i wyjsciowych podczas pracy
woézka. Diagnostyka nie wymaga
laptopa ani zewnetrznego
narzedzia serwisowego. Na
wys$wietlaczu mozna zobaczy¢
historie kodow zdarzen,
zawierajgcg ostatnie 16 zdarzen.

Wyswietlacz posiada wygodny
interfejs (licznik godzin, poziom
natadowania akumulatora,
komunikaty dla operatora, kody
serwisowe), informujacy
operatora na biezgco o wszelkich
zmianach wptywajgcych na
dziatanie wézka i umozliwiajgcy
wybor sposrad trzech profili pracy
(jesli sg aktywne).

Przy uzyciu wyswietlacza mozna
réwniez dostosowac osiggi wozka
do specyfiki pracy lub potrzeb
konkretnego operatora. Ponadto
kazdemu operatorowi mozna
przypisa¢ kod PIN (do 25 kodéw)
oraz jeden z wczesniej
zaprogramowanych profilow
pracy.

Uktad hamulcowy e-GEN™
Moc silnika jezdnego o duzym
momencie obrotowym
wykorzystywana jest do
zatrzymywania wozka oraz
utrzymywania go w bezruchu az
do momentu rozpoczecia jazdy
przez operatora — nawet na
pochytych nawierzchniach.
Uktad ten eliminuje konieczno$¢
regulacji i ogranicza liczbe
zuzywalnych elementow,
zapewniajgc bezobstugowg
eksploatacje przez caty okres
uzytkowania wozka. Po
zatrzymaniu pojazdu lub
odfgczeniu zasilania uruchamia
sie automatyczny hamulec
postojowy.

Przepisy bezpieczenstwa
Pojazd spetnia wymagania
europejskich norm
bezpieczenstwa.

Podane wymiary i parametry
uzytkowe moga odbiegac od
rzeczywistych ze wzgledu na
tolerancje produkcyjne.
Parametry uzytkowe podano dla
przecietnej wielkosci pojazdu i
zalezg one od masy, stanu
pojazdu, jego wyposazenia oraz
warunkow w miejscu pracy.
Produkty i specyfikacje firmy
Crown moga ulega¢ zmianom
bez powiadomienia.
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