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*wysoko$¢ mechanizmu wysuwania baterii, wstepne unoszenie obnizone



Seria ES 4000 Dane techniczne

1.1 |Producent Crown Equipment Corporation
© 1.2 | Model ESi 4000 - 1.2 ‘ ESi 4000 - 1.4 ‘ ESi 4000 — 1.6
‘§, 1.3 |Naped elektryczny
o | 1.4 |Pozycja operatora pieszy
S [15 |udzwig® Q t 1,2 \ 1,4 \ 16
:g 1.6 |Srodek ciezkosci c mm 600
“ |1.8 | Odlegtosé tadunku® TL-TF/TT, wst. unosz. podnies. X mm 943 /919 ‘ 938 /914 ‘ 906 / 882
1.9 |Rozstaw osi’ wstepne unoszenie podniesione| 'y mm 1582
- |2.1 |Masa bez akumulatora kg patrz tabela 1 patrz tabela 2 patrz tabela 3
é 2.2 | Obciazenie osi z tadunkiem, przod/tyt kg patrz tabela 1 patrz tabela 2 patrz tabela 3
2.3 | Obciazenie osi bez tadunku, przéd/tyt kg patrz tabela 1 patrz tabela 2 patrz tabela 3
3.1 | Typ ogumienia Vulkollan
3.2 |Rozmiar kota ? przéd mm @230x70
'% 3.3 |Rozmiar kota tyt mm 1x & 82 x 100 ‘ 2x @ 82 x 82
g 3.4 | Kota dodatkowe koto samonastawne mm @ 140 x 54
8 3.5 |Kofa liczba (x=napedzane) przéd/tyt 1Ix+1/2 ‘ 1x + 1/4
3.6 |Rozstaw két* przéd b1o mm 542
3.7 |Rozstaw kot tyt b11 mm 374
4.2 |Maszt wysokos$¢ w stanie opuszczonym h1 mm patrz tabela 1 patrz tabela 2 patrz tabela 3
4.3 |Podnoszenie swobodne h2 mm patrz tabela 1 patrz tabela 2 patrz tabela 3
4.4 | Wysokos¢ podnoszenia h3+h13 | mm patrz tabela 1 patrz tabela 2 patrz tabela 3
4.5 |Maszt wysokos¢ w stanie wysunietym ha mm patrz tabela 1 patrz tabela 2 patrz tabela 3
4.6 |Wstepne unoszenie hs mm 125
4.9 | Wysokos¢ ramienia dyszla | w potozeniu jazdy, min./maks. h14 mm 800/ 1220
4.15 | Wysokos¢ widet w pofozeniu opuszczonym h13 mm 90
g 4.19 | Dlugos$é catkowita ' TL-TF/TT, podn. poczat. podn. 11 mm 2074 /2092 2079 /2097 2105/2129
§. 4.20 | Dlugosé do czota widet ' | TL-TF/TT, podn. poczat. podn. 12 mm 874 /892 879 /897 905 /929
= 4.21 | Szerokos¢ catkowita b1 mm 800
4.22 | Wymiary widet standard Gr. x szer. xdt.| mm | 60 x 186 x 1200 ‘ 60 x 190 x 1200
4.24 | Szerokosc¢ karetki widet b3 mm 650
4.25 | Szero. w poprzek widet bs mm 560 ‘ 565
4.32 | Przeswit nad podtozem | $rodek rozstawu osi m2 mm 23
434 | 5280 ';Zg:?rza it‘%%s/‘%?o\?vs"tffgsz socnics, | ASt | mm | 2489/2503 | 2402/2506 | 2510/2525
4.35 | Promien skretu TL-TF/TT, wst. unosz. podnies. | Wa mm 1814
Li 5.1 |Predkos¢ jazdy z/bez tadunku km/h 6/6 6/6 6/6
352 Predkos¢ podnoszenia | z/bez tadunku m/s 0,16 /0,24 0,14 /0,24 0,12/0,24
% 5.3 |Predkos¢ opuszczania | z/bez fadunku m/s 0,36/0,25
§ 5.8 |Maks. pochylenie z/bez tad., znam. moc 5 min % 10/16 9/16 8/16
T 5.10 | Hamulec gtéwny elektryczny
6.1 |Silnik jezdny S2 60 min kW 2,0
-z | 6.2 | Silnik podnosnika 10 % przy S3 kW 3,0
:(% 6.3 |Maks. wym. kom.bat. trak. ® Dt x sz. xwys. | mm 212 x 790 x 633
6.4 |Napigcie akumulatora * | pojemnos$¢ nominalna dla 5 godzin V / Ah 24/ 230-270 (315-375)
6.5 |Masa akumulatora* min./max. kg 201/252 (270/325)
N 8.1 | Typ kontrolera naped prad zmienny/tranzystorowy
% |84 |Poziom dzwieku wg EN 12053 dB(A) <70

' odja¢ 22 mm dla obnizonego wstepnego unoszenia

? @ 250 x 75 mm z elektrycznym uktadem kierowniczy

* odja¢ 9 mm w przypadku elektrycznego uktadu kierowniczego
* w przypadku opcjonalnej wigkszej komory akumulatora zastosowaé warto$ci podane w nawiasach
® udzwig ramion zatadowczych = 2,0 t w przypadku wersji z elektronicznym uktadem kierowniczym
® doda¢ 64 mm dla obnizonego wstepnego unoszenia
" doda¢ 42 mm dla obnizonego wstepnego unoszenia
® aby uzyskaé szczegGtowe informacje na temat baterii trakcyjnych, skontaktuj sie z firmg Crown




Seria ES 4000 Informacje techniczne

Tabela 1 Karta masztu

1.2 | Model ESi 4000 - 1.2
Typ masztu TL TF T
2.1|Masa’ bez akumulatora kg | 948 | 970 | 990 | 1014 |1040| 958 | 979 | 999 | 1022|1047 [ 1063 | 1096 | 1120|1133 | 1154
, | Obciazeni| . . przéd | kg | 1178|1194 | 1208 | 1224 | 1243 [ 1185|1200 | 1214 | 1230 | 1247 | 1241|1264 | 1281 | 1290 | 1304
osi 250Ah tyt | kg |1182]1188|1194 1202|1209 1185|1191 |1197 | 1204|1212 | 1234 | 1244 | 1251 | 1255 | 1262
Obciazeni przod | kg | 894 | 910 | 924 | 940 | 959 | 901 | 916 | 930 | 946 | 963 | 970 | 993 | 1010|1019 [1034
2.3 R bez tadunku
osi 250 Ah tyt | kg | 266 | 272 | 278 | 286 | 293 | 269 | 275 | 281 | 288 | 296 | 305 | 315 | 322 | 326 | 332
, | Obciazeni| . . przod | kg | 1251|1267 (1281|1297 [ 1316|1258 | 1273 | 1287 | 1303 | 1320 | 1314 | 1337 | 1354 | 1365 | 1377
osi 375Ah tyt | kg [1185]1191|1197[1205|1212]| 1188|1194 | 1200 | 1207 | 1215|1237 | 1247 | 1254 | 1258 | 1265
Obcigzeni przod | kg | 956 | 971 | 985 |1002[1020| 962 | 977 | 991 | 1007 | 1025|1032 | 1055|1071 1080 | 1095
2.3 . bez tadunku
osi 375Ah tyt | kg | 280 | 287 | 293 | 300 | 308 | 284 | 290 | 296 | 303 | 310 | 319 | 329 | 337 | 341 | 347
4.2 | Maszt wys. wstanieopuszez.|  h1 |mm | 1770|1980 (2180|2420 | 2670|1770 | 1980 | 2180|2420 | 2670 | 1845 | 1980 | 2140 | 2220 | 2370
4.3 | Podnoszenie swobodne * h2 |mm 180 1290 | 1500 | 1690 | 1940 [ 2190 | 1360 | 1500 | 1660 | 1735 [ 1870
4.4 | Wysokos$é podnoszenia  |hs+h13| mm | 2440 | 2860 | 3260 | 3740 | 4240 | 2540 | 2960 | 3360 | 3840 | 4340 | 4000 | 4440 | 4750 | 5000 | 5400
45|Maszt® |wys.wstaniewysun.| ha |mm|2920 3350|3750 (4220|4720 | 3020 | 3450 | 3850 | 4320 | 4820 | 4480 | 4930 | 5240 | 5480 | 5880

Tabela 2 Karta masztu

1.2 | Model ESi 4000 - 1.4
Typ masztu TL TF T
2.1 |Masa" bez akumulatora kg | 967 | 990 [1012|1038|1066| 977 |1000|1021|1046|1073 | 1077|1110 |1134 (1147|1168
,,|Obciazeni| . . przod | kg | 1230|1246 | 1262|1280 | 1299 | 1237 | 1253 | 1268 | 1285 | 1304 | 1287 | 1310|1327 | 1335 [ 1350
osi 250Ah tyt | kg | 1349|1356 (1362|1370 |1379| 1352|1359 1365|1373 | 1381|1402 | 1412|1419 | 1424 | 1430
Obciazeni przod | kg | 903 | 919 | 935 | 953 | 972 | 910 | 926 | 941 | 958 | 977 | 976 | 999 | 1015|1024 [ 1039
2.3 . bez tadunku
osi 250Ah tyt | kg | 276 | 283 | 289 | 297 | 306 | 279 | 286 | 292 | 300 | 308 | 313 | 323 | 331 | 335 | 341
,,|Obciazeni| . . przéd | kg | 1305 (1321|1337 | 1375|1375 [ 1312|1328 | 1343|1360 | 1379|1362 | 1385 | 1402 | 1411 | 1425
osi 375Ah tyt | kg | 1350|1357 (1363|1371 1379|1353 | 1360 | 1366 | 1374 | 1382 1403 | 1413 | 1420 | 1424 | 1431
Obciazeni przod | kg | 964 | 980 | 996 |1014 1034 | 971 | 987 | 1002|1020 | 1039|1037 | 1060|1077 | 1085 [ 1100
2.3 R bez tadunku
osi 375Ah tyt | kg [ 291 | 298 | 304 | 312 | 320 | 294 | 301 | 307 | 314 | 322 | 328 | 338 | 345 | 350 | 356
4.2 | Maszt wys. wstanieopuszez.|  h1 |mm | 1770|1980 (2180|2420 | 2670|1770 |1980 | 2180|2420 | 2670 | 1845 | 1980 | 2140 | 2220 | 2370
4.3 | Podnoszenie swobodne * h2 |mm 180 1290 | 1500 | 1690 | 1940 | 2190 | 1360 | 1500 | 1660 | 1735 | 1870
4.4 |Wysokosé podnoszenia  |hs+h13| mm | 2440 | 2860 | 3260 | 3740 | 4240 | 2540 | 2960 | 3360 | 3840 | 4340 | 4000 | 4440 | 4750 | 5000 | 5400
45|Maszt® |wys.wstaniewysun.| ha |mm|2920 3350|3750 (4220 | 4720 | 3020 | 3450 | 3850 | 4320 | 4820 | 4480 | 4930 | 5240 | 5480 | 5880

Tabela 3 Karta masztu

1.2 | Model ESi 4000 - 1.6
Typ masztu TL TF T
2.1|Masa" bez akumulatora kg | 10261056 | 1086|1116 | 1151 | 1042|1072 (1099 | 1132|1167 | 1191|1221 | 1251 | 1268 | 1296
,,|Obciazeni| . . przéd | kg |1289|1310| 1330|1351 | 1376 | 1300 | 1320 | 1339|1362 | 1386 | 1372 | 1393 | 1413 | 1425 | 1444
osi 250 Ah tyt | kg | 1549|1558 | 1568 | 1577 | 1587 | 1554 | 1564 | 1572 | 1582|1593 | 1631 | 1640 | 1650 | 1655 | 1664
Obciazeni przod | kg | 941 | 962 | 982 |1003[1028| 952 | 972 | 991 | 1014 |1038|1048 | 1068|1089 1100 (1119
2.3 . bez tadunku
osi 250 Ah tyt | kg | 297 | 306 | 316 | 325 | 335 | 302 | 312 | 320 | 330 | 341 | 355 | 365 | 374 | 380 | 389
, | Obciazeni| . . przéd | kg | 1366 | 1387 | 1407 | 1428 | 1453 [ 1377 | 1398 | 1416 | 1439 | 1464 | 1449 | 1470 | 1490 | 1502 | 1521
osi 375Ah tyt | kg | 1548|1557 | 1567 | 1576 | 1586 | 1553 | 1562 | 1571 | 1581|1591 | 1630 | 1639 | 1649 | 1654 | 1663
Obciazeni przod | kg | 1002 | 1023|1044 | 1065 [ 1089|1013 | 1034|1053 | 1075|1100 1109 |1130| 1150 | 1162 [ 1181
2.3 . bez tadunku
osi 375Ah tyt | kg [ 312 | 321 | 330 | 339 | 350 | 317 | 326 | 334 | 345 | 355 | 370 | 379 | 389 | 394 | 403
4.2 | Maszt wys. wstanieopuszez.|  h1 |mm | 1770|1980 (2180|2420 | 2670|1770 | 1980 | 2180|2420 | 2670 | 1845 | 1980 | 2140 | 2220 | 2370
4.3 | Podnoszenie swobodne * h2 |mm 180 1290 | 1500 | 1690 | 1940 [ 2190 | 1360 | 1500 | 1660 | 1735 | 1870
4.4 |Wysokos$é podnoszenia  |hs+h13| mm | 2440 | 2860 | 3260 | 3740 | 4240 | 2540 | 2960 | 3360 | 3840 | 4340 | 4000 | 4440 | 4750 | 5000 | 5400
45|Maszt® |wys.wstaniewysun.| ha |mm|2920 3350|3750 (4220|4720 | 3020 | 3450 | 3850 | 4320 | 4820 | 4480 | 4930 | 5240 | 5480 | 5880

" dodac 14 kg dla elektronicznego uktadu kierowniczego

? w przypadku oparcia tadunku o wysokosci 1200 mm odjg¢ 750 mm dla masztow TF i TT

° w przypadku oparcia fadunku o wysokosci 1200 mm doda¢ 750 mm

dane obcigzenia osi podane przy zatozeniu, ze wstepne unoszenie jest obnizone, a widly obcigzone sg zgodnie z udzwigiem nominalnym
wszystkie dane dotyczg tylko mechanicznego uktadu kierowniczego



Wyposazenie standardowe

1. Ramiona zatadowcze ze
wstepnym unoszeniem

2. Dzieki uchwytowi
sterujgcemu X10°
wszystkie funkcje wozka
sg W zasiegu reki
operatora. Przetgczniki
podnoszenia/opuszczania
ramion zatadowczych
znajdujg sie po lewej
stronie

3. Proporcjonalne
podnoszenie/opuszczanie
przy uzyciu cichego
uktadu hydraulicznego

4. Uktad hamulcowy
e-GEN® z funkcjg
regeneratywnego

i bezciernego hamowania.

Hamowanie mechaniczne
stosowane jest tylko w
hamulcu postojowym
5. Wszechstronny system
sterowania Crown
Access 12 3°
» Wyswietlacz LCD
* Licznik godzin
* Bezkluczykowe
uruchamianie za
pomocg kodu PIN
* Diagnostyka podczas
uruchamiania i w trakcie
pracy
» Wskaznik roztadowania
akumulatora z blokadg
podnoszenia
* 3 profile wydajnosci
jazdy do wyboru
* Diagnostyka pojazdu z
mozliwoscig
rozwigzywania
problemoéw w czasie
rzeczywistym
6. Bezobstugowy 3-fazowy
silnik pradu zmiennego
(AC)
7. Technologia szyny CAN
8. Centralnie umieszczony
dyszel
9. Przycisk wytgczajacy
zasilanie elektryczne
10. Blokada ruchu na
pochytosciach
11. Opony Vulkollan kota
napedzanego, kot
samonastawnych i kot
tadunku

12. Pojedyncze kota
tadunkowe (1,2 ti 1,4 t),
podwojne kotfa fadunkowe
(1,61)

13. Wytrzymate podwozie
z 8-milimetrowym,
stalowym obrzezem

14. tatwa w demontazu
pokrywa stalowa

15. Gdrna pokrywa stalowa
na zawiasie,
umozliwiajgca tatwy
dostep do akumulatora

16. Ostona przy maszcie z
pleksiglasu

17. Komora baterii dla baterii
trakcyjnych o pojemnosci
230-270 Ah oraz 315-
375 Ah

18. Mechanizm wysuwania
akumulatora (prawa
strona, kierunek z widtami
z przodu)

19. Ztgcze akumulatora
DIN 160A

20. Uszczelnione ztgcza
elektryczne firmy Deutsch

Wyposazenie dodatkowe

1. Elektroniczny uktad
kierowniczy z 3-fazowym
silnikiem (pradu
Zmiennego)

2. Przetaczniki
podnoszenia/opuszczania
ramion zatadowczych po
prawej i lewej stronie
dzwigni sterowania X10

3. Uktad rolek zatadunku/
roztadunku palet

4. Prostownik wbudowany

5. Ztacze akumulatora SBE
160 czerwone / SB 175
czerwone / SB 175 szare

6. Koto napedzane gumowe
lub Supertrac

7. Podwajne kota fadunkowe
(1,2ti1,41)

8. Wytrzymate podwojne
kofta samonastawne

9. Opcjonalne dtugosci i
rozstawy widet

10. Krata ochronna tadunku

11. Stacyjka lub klawiatura

12. Przystosowanie do pracy
w chtodniach

13. Dostosowanie do
systemu InfoLink®

Seria ES 4000

14. Dodatkowa rura Work
Assist
15. Akcesoria Work Assist
* Kieszenie na drobiazgi
* Uchwyt na skaner
« Srednia i duza podktadka
do pisania z klipsem
* Uchwyt na napoj
16. Metalowa krata masztu
17. Swiatto blyskowe
18. Dzwiekowy sygnat jazdy
19. Oddzielne zasilanie 12 V
20. Zasilanie 24 V
21. Specjalny lakier

Uktad
elektryczny/akumulator
24-woltowy uktad elektryczny
z akumulatorem o nominalnej
pojemnosci z zakresu od

230 Ah do 375 Ah jest
kontrolowany przez
stworzony przez firme Crown
wszechstronny system
sterowania Access 1 2 3.

Nasz praktycznie
bezobstugowy silnik prgdu
Zmiennego zapewnia mocne
przyspieszenie i sterownosc
niezaleznie od predkosci.
Parametry funkcjonalne, takie
jak pozycja uktadu
kierowniczego, obcigzenie,
wysokosé, tryb jazdy i
predkos¢, sg monitorowane
za pomocg czujnikéw, ktore
dostosowujg ustawienia
pracy do aktualnych
warunkow.

Jednostka zasilania

Solidna jednostka zasilania
zostata wyposazona we
wzmocnione obrzeze o
grubosci 8 mm, chronigce
zardwno jg, jak i elementy kot
samonastawnych.
Zdejmowane pokrywy
stalowe zabezpieczajg
wewnetrzne podzespoty
przed uderzeniami,
umozliwiajgc jednoczesnie
tatwy dostep do nich w celu
konserwacji. Wnetrze
pojazdu skrywa zrodto
niezawodnej mocy w postaci
skonstruowanego przez firme

Informacje techniczne

Crown silnika pradu
zmiennego oraz cichej
zeliwnej skrzyni biegow.

Poczatkowe podniesienie
Funkcja wstepnego
unoszenia oferuje wyzszy
przeswit nad podtozem,
zapewniajacy lepszg
wydajnos¢ i skutecznosc
podczas pracy na rampach,
pochytosciach i nieréwnym
podtozu.

Wstepne unoszenie
umozliwia transport palet
ustawionych jedna nad
druga.

Opcjonalny elektroniczny
ukfad kierowniczy umozliwia
transportowanie fadunkéw o
masie do 2 ton na ramionach
zatadowczych.

Stanowisko operatora i
elementy sterujace

Seria ES 4000 oferuje liczne
rozwigzania zwiekszajgce
komfort i wydajnos¢ pracy
operatora.

Centralnie umieszczony
uchwyt sterujgcy X10
umozliwia obstuge wszystkich
funkcji przy uzyciu jednej reki
i pozwala operatorowi na
zachowanie bezpiecznej
odlegtosci od jednostki
zasilania, nawet wtedy, gdy
dyszel jest ustawiony pod
katem 90°.

Dostepny elektroniczny uktad
kierowniczy zwieksza
zwrotnos¢ i czutos$¢ wozka na
polecenia, nawet przy duzym
obcigzeniu.

Funkcja proporcjonalnego
podnoszenia i opuszczania
pozwala na tatwe, precyzyjne
ustawianie tadunkow. Dzigki
szybkosci reakcji oraz
predkosciom mechanizmu
podnoszenia i opuszczania
mozliwa jest bardzo wydajna
praca niezaleznie od
zastosowania wozka przy
zachowaniu niskiego
poziomu hatasu.



Aby utatwi¢ manewrowanie w
ciasnych miejscach,
zastosowano funkcje
obejscia hamowania,
pozwalajacg na bezpieczne i
precyzyjne kierowanie
wozkiem ES 4000 z bardzo
matg predkoscig, gdy uchwyt
sterujgcy znajduje sie w
niemalze pionowej pozycji.
Uchwyt ten pozostaje przez
caty czas w obrebie profilu
jednostki zasilania, nawet
podczas skrecania pod
katem 90°.

Wszechstronny system
sterowania Access 1 2 3°
Technologia Access 12 3
zapewnia optymalne osiggi i
kontrole nad wozkiem dzieki
interfejsowi
komunikacyjnemu dla
operatoréw i technikow
serwisowych.

Wyswietlacz obejmuje
wszechstronne poktadowe
narzedzie serwisowe,
pozwalajgce technikom na
przegladanie danych
wejsciowych i wyjsciowych
podczas pracy wozka.
Diagnostyka nie wymaga
laptopa ani zewnetrznego
narzedzia serwisowego.
Kazdemu operatorowi
mozna przypisac¢ kod PIN
(do 25 koddéw) oraz jeden
z wczesniej zaprogramo-
wanych profiléw pracy.

ES 4000 SPEC PL 02/13
MO03800-007-00
Printed in Germany

Uktad hamulcowy e-GEN®
Moc silnika jezdnego o
duzym momencie obrotowym
wykorzystywana jest do
zatrzymywania wozka oraz
utrzymywania go w bezruchu
az do momentu rozpoczecia
jazdy przez operatora —
nawet na pochytych
nawierzchniach.

Uktad ten eliminuje
koniecznos$c¢ regulacji i
ogranicza liczbe zuzywalnych
elementéw, zapewniajgc
bezobstugowg eksploatacje
przez caty okres uzytkowania
wozka. Po zatrzymaniu
pojazdu lub odigczeniu
zasilania uruchamia sie
automatyczny hamulec
postojowy.

Przepisy bezpieczenstwa
Pojazd spetnia wymagania
europejskich norm
bezpieczenstwa.

Podane wymiary i parametry
uzytkowe mogg odbiegac¢ od
rzeczywistych ze wzgledu na
tolerancje produkcyjne.
Parametry uzytkowe podano
dla przecietnej wielkosci
pojazdu i zalezg one od
masy, stanu pojazdu, jego
wyposazenia oraz warunkow
w miejscu pracy. Produkty i
specyfikacje firmy Crown
moga ulega¢ zmianom bez
powiadomienia.

G

DIN'EN 15O 9002

Seria ES 4000

CRauWn

Informacje techniczne

Produkcja w Europie:

Crown Gabelstapler GmbH & Co. KG
Roding, Niemcy

www.crown.com



